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Рассматривается задача о качении уравновешенного динамически несимметричного
шара с ротором по горизонтальной шероховатой плоскости. Данная система допускает
четыре первых интеграла: 𝐻 = 1

2
(𝑀,𝜔), 𝑁 = (𝑀 +𝐾,𝑀 +𝐾), 𝐶 = (𝑀 +𝐾, 𝛾), 𝐺 = (𝛾, 𝛾).

Фазовое пространство, на котором задана исследуемая система, R6(𝑀,𝛾) расслаивается
на четырехмерные симплектические листы ℳ4

𝑐 = {𝐶 = 𝑐,𝐺 = 1}.
Определение 1. Изоэнергетической поверхностью называется неособое трехмерное

многообразие 𝑄3
ℎ = {𝑥 ∈ 𝑀4 : 𝐻(𝑥) = ℎ}, где d𝐻(𝑥) ̸= 0 для всех 𝑥 ∈ 𝑄3

ℎ.
Подробнее про изоэнергетические поверхности см. в 1.
Теорема 1. Для системы Жуковского с гамильтонианом 𝐻, разделяющие кривые

для изоэнергетических поверхностей на плоскости R2(ℎ, 𝑐) при различных значеиях па-
раметров гамильтониана задаются следующим образом:

1) набор кривых ̃︀𝜎:
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4) набор кривых ̃︀𝑙:
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5) точка ̃︁𝑃0:
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6) точка ̃︀𝑍:
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