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Оптимизируется перелёт космического аппарата от Земли к Луне в плоской поста-
новке. Уравнения движения записываются в полярной системе координат. Управление
осуществляется величиной и направлением вектора реактивной тяги. Космический аппа-
рат и Луна представляют собой непритягивающие материальные точки, гравитационное
поле сил притяжения Земли считается центральным ньютоноским. Перелёт начинается
на круговой орбите искусственного спутника Земли. В конечный момент времени коорди-
наты и скорости космического аппарата и центра масс Луны совпадают. Минимизируется
время перелета.

Задача космодинамики формализуется как задача оптимального управления в понтря-
гиской форме. На основе системы необходимых условий оптимальности Л.С. Понтрягина
её решение сводится к решению краевой задачи. Краевая задача решается численно ме-
тодом стрельбы [1-3].

В результате решения построены экстремали Понтрягина.
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